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Foi 1 Htdok zpjzodu czesfosciomie/zQ czosoml&zo liczQcego /yp [549 A 



502jnac?icnle pr^ivrz-adH 



Cz^stoBcionicrs csascriorz llczrxcy tyj) C340A Jest imlworsal^ 
nyra przyrz^den poniaro\7yn TTykonanyn oparciu o teclmikQ 
zllczania liczby lrapuls6w,ca3:lcov;icie na obwoclach scalonych 
monolitycznych grupy TTL* 

Charakteryzuje siQ dobryiai paranctrani tcclmicznyci ,mal:yxal 
wymlarani i maJa oraz v/ysoka niczav;odnoscl£^ dzialanla 

w ezerokln zakrcsie temporatur od 0 do +50^C* 

Przyrzad zapev/nia bespcsrodni poniar czQstotliv/osci od zera 
do 20i.iIIz z duzc^ czuloscic'^. llo±llxry jest v/i^c poiiiar bardzo 
slabych sygna3:6v;,v;olno ziuicnlajQcycli sIq vi czasio lub vnrQOz 
pojedynezyeh ii'.pulsow do*ivolnie rozlo^'^onych v/.czasie. 
Dokladnosc poi'*iarov/ n^inn.uzalcziiiona jest od dokladiiosci 
uzytcgo v/zoi'ca podstav/y esasu. Przyx^za.d typo’f.yo jest ’.y^'posa- 
itony w kv/arcov.y generator T^cra^trzny ,kt6rcgo dokladnosc jest 
wystarczajr^ca do znaeznej r/iolcszosci poziiar<5\7, 

Poza tyn istnieje co^liTTosc zastosoTOnia zexTn^trzncgo Trzorca 
czgstotli'iYosci . 
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Jadnors^dovy plf«lo«jrrro«y odoayi J*«% ny ■* 

wyob VBkadnlluiob tjrpn "Nislft. Dod«tko«^ prayrsi^a J««( 

du*» pol* odotyiow* oraa da*« Jaskrtnod^ dvlaeanta aytr.ao 
sapaanla bardso dobr^i esyialaodd vyalka Mnrat a dudaj adlaglt- 

dot . I 

Frayraild noda vaptipraocmad a rajaatratoraa wynlka w kodala | 
1248 o polaryaaajl oiooidthK}. rdvnlad ataroDad rtaania 

lub a aaaa^tra nktadea brankl 1 povtaraaniaa poolara. 

Cagstosolonlara eaaaoalara lloa^ay typ C549A aoda byd 
vykorayatany 44 ^ 0 * 

- adernlk ocdatotllwodol praebiagdv alaktryaanyadli I 

•> praalleznlk ogdlaago aaatoaoaaBla; f 

- alarnlk asaau 1 okreaa prsablagdw alaktryaaayah; | 

-> alarnlk wlalokrotnodal okraaa praablagdv alaktryaanyali; | 

- mlemlk atasunku dwdali oapatatllvodoi . | 

Ka wsglfdo na aaatoaoaanla bardso aaotago aaaaanlaaaa pr%<^ | 
aiaXego o dodej raayatanajl vajdolavaj, praynN|d aadaa 
rdanlat wykorayaiad da allaaaala nlapovtaraalnyeli ajaalak 

V obvodaob alaktryoanyah. 

iladall ponadto aaaioanja aif odpovladnla aaujBlkl lab 
praatvomlkl praat«araaJi|oa vlalkodal flayaana na la^lay 
alekirycana prayraiid aodna wykorayaiad do poalprdw aaarago 
wlalkodol nleelakiryaanyoti/Jak np.ipoalar dradalai prfttodol 
obroio«a4,pomlar naprpdaii i.i.p./. 

Oaawloay eagatodoloi&lara aoda aiaaowld wypaaadanla w labara- 
iorlaeh badavoayah plaodwak naukowyoh^w blora^ koBaindcay>~ 
ay^ oraa oa atanowlakaob konirolnyeh 1 poaUarowyeh obakogw- 
j4oyoh today aontadowa w aakladaob praaayaiowy^, 

Dsidki aaatoaowanlu aodulowaj obudowy prayraad aoda praaowad 
yako oraa<lBanla praanodna lab wbudowana w pulpit wtaraaialaBy 
waglodnia atojak. 
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a/ Pane teohnloznc 



i i.Zakree pomlaru 

a.Dokta||no 4 <$ pomlani 



a.Faxaoetry tsrej^oiotro 

dls przeblegu einueoldalnege- 
naplQOle vejioiorre 

dla przeblegu Impuloovogo 
aaplQOio vej^oiozrs 

szerokos(5 irspulou 
polaryzaoja 

Zo^edancja zreJ^oioTra 

rezystanoja irejioioca 
rdwnolegla pojoisaoiid 
'crej^clou’a 

4 9 Czae pomlaru 
6« Vynlk poralaru 



1 « PoJenmo ^<5 lioznlka 
2 . Parametry uejdeio'i^e 

2 » Storctranie bramkl 

POtllAn ODSTF.OTT C7.A.SUJ OXRF^SU 



1 . Zakres pomlaru 

2 . Oolcladnos <5 pomlaru 



I O do 20 ISXB 

I >1 na o Ilia tola loieJeoB 
~ doktekbaoid otytego 
genaratora podstaaay 
ozasu 



I O, 02 V^ do IV aart.akui* 
IV do lOOV aart.sknt. 

I 0 ,iV do lOV muri.aopl'< 
ICV do 100 V fmrt.aopl, 

t oln.SOoij. 

I dodatnla 1 njecma 



» ^ 1 M 2 1 

^ i 

I < 20 pF I 

t lao,103aj9,100ma,la 
t t? "kHz* Inb •mz" I 

3 u&zsl'gdnleulea prsoolnl| 

s ^ 

s 10 lr?p'al 3 ( 5 w j 

t Jak pyjsijr poailarzo | 

cz^ototlico^ei I 

t rocana lub a sovs^tra | 

I 

I 

2 i 

t 1^:3 do 10 0 i 

t -i ca ostatnla mlsjsou 
i u 4 ytago 

geaeratora podstaoy 
csasu — bS^d trygora 1 
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trygera dla prsablagdv 
■Inuaoidaloyeh 



S. Paraaetry wej^otowe 

4. J&dnosika pomlaroim 
8. Wynik pomiartt 



gOMlAR WIELOIOIOTNOSCI OKHBSU 

1« Zakrea pomlam 
2. Dokladno4<S pomiaru 



B2;%d tryg«ra dla 
przebl egdw elnusoidalByoti 



3. Poffllary vejiolove 

4. Jednostka pomlarowa 

5. Llozba alerzonych okro«6« 

6. Wynik pomlam 

- POKIIAR STOSUNKU WOCH CZESTOTLIWOSCI 



1 . Zakres pomlam . 1 

2. Parametry eygnatu 

sakrea ez^stotllvoiol 

Paraoetry wejiolowa 



3* Parametry sygnalu F^ 

sakrea ezQstotllvo4el 



t nnlejezy nlk 0,31( maria- 
4el alerzonego okresit i 
pray Ov 0 miOOaiV vart» i 
akut.>S/N^40dB | 

» pr^y pooiaraa | 

0Z9Stotllvo4cl 
i lp,i0p,100p,liDS 
t w “na* lub *a* w eala- | 
ino4ci od vybranej | 

noBtkl pomiaroirej | 

a nwzglidnlenlem pr»e~ | 
einka 

i 0,lpa do 10ms 
t Jak dla pojedydozego 
okresu 

» bl^d trygera Jak pray 
pomlarze pojedyiicsago 
okresu dzlelony przes 
llczbQ inlerzonycb okreac 
I Jak przy pomlarze 
oz^stotllwoicl 
> Ips 

1 10;10^;10^;10‘*' 

2 ar "ms" lub *ps" n uwzgl< 
dnlenlem przeclnka 

I 10”'® do 10^ 



I 10"'^z T 20MHz 
t Jak przy pomlarze 

OZQStOtliVOSSl 

t Ikllz do lOMEz 
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Paraaetry wajioiaaa 



4. Wsp4lozyimllE po4«iatu 
oa^stoiliwoioi F_ 



5. Wynlk poalani 



or- 070 



- PAnAMETttY OGOLNE 

1. Wsorsea wevn^trzny 

OokladJio^^ ea^stoill- 
wo4oi w tenp.'fZO^’c -5®C 
Zakrea przeatrajania 

CKQStOtllWO^ot 
Nlestato44 cz9stotll<o 
wosoi pray amlanach 
temparatury praoy 
w aakreale 0 do -t-SO^C 

2. Vzoraeo aewn^irzny 

zakroa oz^siotllvosei 
Paraaetry we|4oiowo 
napl^elo 

kszta];i napl^oia 



lapodancja wQjieiowa 
rezystancja vej4oiom 
rdimolegta pojetmo44$ 
«ej4olowa 



f Jak pray siarowanla 

przyrz%du a aaanftrzn»~ 
go 4r4dla 

I 10^; 10^; 10®; 10® 

V aal«4no4cl od pozyejl 
praot^ozolka Jadnostok 
? podany ll«zb^ odozytaat! 
sa wskainlka baa uwzgl^ 
dnlenla' przaolpka podzl 
Iona przaz wsp^Stoayanlii 
podzlatti 

I lUBz 



t ilxiO“® 



t ok. 30Ea 



i 0,6x10“® /1®C 

I IkILz do lOiez 

j 0,3 do lOV warl. 

azczytowaj 
t alnuaoldalny lub 
odksztaloony baa 
dodaikowych przajed 
przoz zaro 

I ^ 2kS2 

* < 30pP 

I 5~olo oyl“roay,rz§dowy 
na lampaeb iypu "Nixir 
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4 « Czas odozytu 



5. Paml^d lloznika 



6» Storowanle bramkl 
?. Kontrola wewngtrzna 



8. Wejiole i wyjicle w przyrzi^dal^j 
WeJ^cl® koncantryczne 
Wej4cle 1 wyj^ole cyfrov® 

a/, wyjsola informacyjn® 

b/Wyj4ole do sterowania 
ukladu zewn^trznego 



pozlom"!" 

pozloia “O" 
max.prc^l wpl’ytJajQcy 
c/.V/eJs:cl6 do strowanla 

ukiadu kasowanla 



oraz znak dzlesi^tny 
Wysoko^d oylrmOOiiua 
I 2a *20% przy kaaowanlu j 
automatyeznym oraz 
nleogranlczony przy 
kasowonlu recznyin. 
t W przyrz^dzle Jest 
przewidzlane wl^ozeale 
itkladu pamlQcl. 
s rQczne lub z zewni^tra 
s przez poraiar cz^stotll- 
wosol wewngtrznoj 
iOOkHz w czasie od ims 
dols zmlenlanyia w sko- 
kaoh dzieslQtnych. 

I typ BNC-50-0/W 
t gnlazdo no^otro 
wl c 1 ok on teik t owe 
{ kod 1246 
logika dodahnicii 

r zakoiiczenle poraiaru 
Jest sygnallz octane 
przoz znlan^ pozlomu 
loglcznego " 0 " na "1 " 

t > 2,4V 
I < 0,4V 
■ 16 m A 

j sygnaloQ kasuj^oyia 
wynik poniaru Jest 
znlana pozlomu logioz- 
nego "O" na "1” 



pozlom "1" 
pozicin "0* 
max. pfO,d wyph/wa|o(jCy 



I +2V do +5,5V 
» OV do +0,8V 

: 1,6 mA 
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do Be«nQtrsn«go 
•terovania bramki 



pozionty logloznf 

9* Zasllanla przyrz^du 

naplQole sleol aaallaji| 00 j 

oz9Stotllwo46 

pobdr mooy 

10. Zakres tenperaior 

zakrea temperatar praey 
zakrea teaperatur 
akladowanla 

11. Wymlary przyrzqdu 

ayaokosd 

azeroko^d 

glQbokosd 

12. Masa 



I aygnatem atarod^oyn 
bramk^ Jest zmlana 
pozloQU logloznego 

•0* na *1* 

t JcUc dla weddela aten»> 
Jqoego uktad kaaovanla 

I 220V il0?t 
t 50Hz +2Hz 
t ok. 18 VA 

I 9 do 450°C 



I -25®C do 



I 128Bna 
t 220mm 
a 208mm 

a ok. 3.6kg 



1 przewdd koncentryczny zakodozony vtyUem BNC 

1 przeirdd aleolo^ 

2 vtykl noiove wlelokontaktowa 

1 pokrowleo ochronny 

2 bezpleoznlkl toplkove 0.316A 
i Instrukoja obslugl 
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II - ZASAD4 DZZALANIA PRZTRZAOO 

Dzlalanla ozfsto^olomlerza ozasoaleraa lloz^pego typ C549A 
og<Slnle mdwl^o.opiera sIq ba zaeadzle zllczanla przez licznlk 
elektronlozny llozby icipuladw elektrycznych w okreslonya prza- 
dzlale ozasu, 

Szozeg6Iowo praca przyrz^du zostanie roztraZona oddzlelnle dla 
kaidego rodzaju dokonyvanego pomlaru. 

1. Pomlar czcstotllwoscl 



Pomlar cz^stotllwo^cl polega na zllczanlu we wzorcowym odstQ- 
ple czasu llczby InpulsdWpktdryoh czQsiotllwo^d odpowiada 
ozQstotllwo^cl sygnalu badanego.ZasadQ llustruje rya* 1. 




Rye. l.Schemat funkoyjny pomlaru czQstotllwosci 

V celu dokonanla pomlaru czQstotllwo^cl P^,przebleg badany 
p^zmocnleniu 1 ufomowanlu na clc^g Impulsdw naleiiy doprowsH> 
dzld do Jednego vejsclabramkl gldwnej B.Jest to ukiad,kt6ry 
zaleZnle od pozlomu utrzyoywanego na druglm wejsclu przenosl 
lub nle dostarczone do wejdcla Impulsy na swoje wyjdolei 
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lopalsy prB»ohod£40« prs** bramk^ « atanl* ot«urela SMtajO, 
•llosone przes dekadowy lloznik •lektroniozay. 

Czaa troanls pomlaru j«ot vIqo odat^pea ozaau^v el^gn ktdr«s» 
bramka jast otwarta. Czaa tan ayznaozajil impulay a vzoroowyi^ 
asfstotllwoiclacb povtarzania uzyskana bqdi to a wava^trsnago 
ganaratora kvarooirago b^di doprovadzona m aaanQtrznago ^rddta. 
I^Ucla ^rddZo czQstotllwo^ot vzorcovyoh swana Jaat rdanlad 
ganeratoreiB podatavy czasu. 

Szareg rdtnyoh wzoroowycb ozaadv otrzynuja alp dalej « Z8spo~ 
la dziealQtnych obnltaozy oz^atotllvo^ol oraz catago aystami 
przalt|ozanla na drodza pr<|du stalego a udzlaleta braaek elek- 
tronloznych typu "ANI^Ott-INVTiinT* , 

Przed katdym pomlarem przeprostodzana Jaat r^cznla lub eutciia- 
tyoznla operaoja "kasowanla”, po ktdrej lloznik 1 ukiad st»^ 
rwanla znajduja slo w steinle pooziitkoirym, 

Neuit^puje otvarole braiakl gtdvnej na ustavlony vzorooay 
odatQP czasu 1 zllozanla Impulsdv przez lloznik. 

Llczbo zllczonych 1iiq;>u18(}w odozytuje alQ so wskainlka, ktdry 
sklada sl« a lozop oyfroaycb *Nlxie'' Llozba ta a uazglQdnlonya 
przeolnkleia 1 odozytanym mlanea Jednostkl Jaat tpario^ei^ 
ozQatotllwo^ol mierzonej. 

Jest to ^rednla «axto4d ezQStotllwo^ol okreilona w odst^ple 
czasu otvarcla braokl. 

Jetell VO wzorcowyia odatQpla czasu llcznlk zliczyl N 
Ingmlsdv to, oz^stotllwoid ^rednl^ okre^la aalatno46i 




N 

T 

V 



Vzgl^dny blqd pomloru czQstotllvo^ci irednlej raotna na podsta- 
vie tego vzoru okre^lld Jakot 




Plez-vszy skladnlk bl^du vynlka a zosady pomiam. 

Ldczba zllczonycb lcipuls6v Jest boaiem llezb^ eatkodltii 
1 note ale rdtnld od llczby okresdv przeblegn alarzonego 
aawariycb v odst^pla czasu otvarcla bramkl* Ilustruje to rya.2. 

, » y, ^ , 
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on 

CZySTO^GIOJMir.i 



U Trcin.’irzjjY 

Ti'r C54MA 



licZj;^cf.go 



U6±r\ic(% ta nazy\7a slQ bigclofi riatody* 



CzQs oimcia 
bromki 

mierzony signal 
rnierzony sygno7 



4 

4 



1_ 



8' liczho zmierzongch 
okresdu 



-L-1..JL..1 1 E_± 



JLJ L ! 3 1 J I I |1 ! ! 7-1 



f.icp 3 Q :^ierzQnych 
okresw. 



Hys, 2. BJ<v3 netody oyfrotroj , 

Llczba oJurespw sygnaiu przedataSfioaago na Eya. 2 ffilarzona 
melody analogovQ wynosl 7,2, 

BS^d bezwzglpday aetody oyfrowej 

/ A N/ < 1 

a blqd wzglQdny 




Ponlewai N =. F_ • T 

X w 

zatem warto^d plerwazego skJodnllca blQdu popolinlonego przy 
ponlarza czQstolilwo4ci zaleiy od liczby impuls6w zllcza- 
nych czyll od wartoscl ca«stotllwo4cl EilorzoQeJ i czosu 
trwanla pocilaru, 

Drtigl skladiillc bi^du Jest blQdem wzorcoTTEgo odat^pu czasu 
1 zalei:y w plerwszyia rzQdzle od dok2adno4cl cz§stotliwo4ci 
•wzorcowej . 

Decydujf^cy wplyw ma tu doIc*adno4d cz€3totll«o4ci wzorcowej. 
W celu uzyskanla du2ej dokladnoici poralaru uale2y dc^y6 do 
otrzynanla du^ej liczby N Inpulsdw zllczanych, Przy naiych 
warto4clach czQStotllwoscl olerzonej aoZna powl^kszyd N 
przoz wydiuionlo czasu poiniaru. Ponlewaii Jediuik przyrzq.d 
lalerzy cz^stotliwoMd ^rednltj tia czas trwaula poi&la 2 *u, 
powl^kszcnle Jest celowo tylko przy pomlaraob stabllnycli 
warto4oi csQatotllwoicl , 
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Chct^e usyslc*^ tafomaeja • i)rM Jak anlanla sit* « kr^ikisk 
adsiti>aob osasn* oststotliwoid stlsrsmui aaisif skraea^ 

«sas pomiaru rssygzrajtio iya sasTSi s 4n*si doktadnsiei . 

Prmr poBlarai^ aatyok estsiotllwaisl ■#*# slf akasa6» As 
vifkas^ 4ok2adno4^ poalam asAaa usyikaA prsss pomiar 
skrsstt prasklsga badansgs* 






Poalar psisga as sliesaaln « spos^ sl^glp vssyatklirii ia»* 
palsAa slsktryssnyeh dsprswadsoiiYdl 4a «sj<eia. 

Ashsaai foakeyjajr 41a tags fodsajv paaiaru ppsadsiavlana 
as rya* A. 



"5S/T| 



Fx I f4F20 



H 



00000 

LBS 



Rym, 3« Schaaiai funkcyjay sliezaala iatpulsdar alaktryoKnytib* 

poaiar « sposdb alqgty ttsyskaja sit prsss stvarsis braaddl 
aa sta2s lapulssSI startsvya. Czas sliesanla aoAs by6 ogra- 
iilesony przes sterowanls branki lcq;>ulsaBl slsktr yssny mi 
vysnaesaJiieyiBl prssdsiat ozasu. Stsrsvanls aoAs sdbyvad sit 
rtoaxils-prsyelskiaa *start/stop* Inb s Bsa&tbrsnsgs irddka 
prsss salant pozlooidir logleznyoh doprswadzanyeb do odpowlsd* 
aisgo wsjAola. pomlara-vynlka tylko so skodosobsj 
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roBdBl«los«J lienalka lUnlmlnjr •toify 

•fia«Q nlQdzjr kolcjuTiol impnluemi ^ kt4r« tlanlk m$m |^r»- 
vlditenvv sli«syd «rynosl 60 sm* 



Istota poffllan polcga txa p or dimanlg ai«rson«g9 «kr««a 
3 OkTMM WBOTO0»ya« oo lliurtrnj* fimkoyjqy tt» 

ITS* 4 i 8 , 



\dB6/Il 



BN! I II rlH H / ® 




MHz tOOkHz 10kHz f 1kHz 

r~~~8iKi 



00,000 

LBS 



1^-5 i 

1 !ZZ1—!j 



NP20 



Byg, 4 . Sohestat fiuikoyjoy poialaru okrean. 

o 

HraadcA B otvlorana jest podezaa peedardv na odat^p e«Ma 
rdwiiy JednwKi ink wialokxotnosol badanago prsaMagn. 

Praablag nlaraony « ukladzia wajdolovyn podlaga vaaotmlwilu 
1 uformo« 2 uilo na ol^g loQjuladv. Inpulay ta poprsaa uk2ad 
atarowanla bramkl B pavpdojq JaJ otalaronla t canykanJia. 
Vialokrotnodd okraau bodanago przablaga sayakiija alt B^ay 
pomooy dakadavyob obnllaozy aztatotliaodol » 

V ozaala otvarcia braiakl licznlk alektronl czny 2 llosa lEpulsy 
a woreemaj oatatotllaeiel povtaraanla. ISaraJaatrxiJa Oit© 
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Ufa. 6. .8oh«omt ftmkeyjnjr ^oQlaru *l«lokPotao4oi oitroaa. 

llesb^ okraa4v vawoow^rcit /Jednoatek pKmlartnrf^ti/^. ktdra 
aif « i, 10, too, 1000 Ittb 10 000 akraadob nla- 
raonjreh* V aynlkti poolMm osyakoja alf lloabf vyralajo^ 
<4i4aaunak oaaaa traanla okraan praablagn badaaago da wzor^ 
aoaaga. 

IbBiakl aaataaovBnla Jadnoatek pomlaroayebt Ijua, lOpa, tOOpm^ 
tOOOua llaaba ta odcaytana arsa a praaaluklm 1 <M^oala^ 
Bla nlaaev jaat aartoioia nlareonage ekraan. 

Jadall llaanlk slleayt v aliucn Jadnaga okraaa praablagn 
■laraonega H Ijnpaladv a vaaraoaya okraala paartaraaala V 
ta, akraa adaraany aytraait 

Vsglfdnjr bl^ pomiara okraan aysoal 

A T A „ .a 
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. OPIS fECHKICZHT 
CS9Sf0^10taERZA»CZAS0UIBaZ4 LICZ4CBQO 
m C54QA 



IMabnl* Jak prey poinlarM esQatotlivolei moAxm i^ovcdixi^, 
*9 «3rtilkaji!|cy atqd I»«!c«isgl9<!ti]|'i 

/A »/ < i 

N ft 

'S 

mim wzglgdny przy pomiars* okaracu i»>dz!a «apis{uS< 




0 varioici plorwszego sktadnlka bt^da daeytluje lioztta all» 
esonyoh Impulsdw. 

B2^ ten maleje ae aBmlejazeuiaB aayll a# acmlejazanlaoi 
Jednoatkl p<»alarovaj. 

Przy dokonyaanlu iryboru ualedy Jadnak paffliatad o ak<nL. 
caonej pojemno^ol lloznlkAi kitSra agranioaa ■6kllwo4<S 
Jednoznaoznego odczytanla vartoiol H« Bk^d poinlaru oaleja 
ae wzrosteia K* Dlatago aoft4 okaza4 alQ korzystne tslerzenl* 
da Jednago okraru leoa Jago vialokroinodol* Wynlk poolam 
iast viiaoaaa «arto^oi«s okrem n^redniodl, na oaaa trvanla 
ponlam. 

PoaiCkszanla llozby okreada mlarzonyob amlajaza rdtmlad 
bk^d dodatkowy, da vyQlenlony i>ykej» avany blpdeo trygara. 
Jeat on apoaodowany nieaiabilnodciti progu dzlalada nkladdir 
forrauj()oycb liapulay atemj^oa na akutak np.t apkyvc naplfd 
aakldcaj^oyoh • 

Pray podarach okraau praablagn alnoaoldalnago lab agdlnla 
praabiagdir Impulaovyob a azybkodelaob naraatanta Osaka gor^ 
aaycdi ad 10^/s naledy sl^ liozyd a oekliwadol^ tatniwola 
iaga dodatkovagp bt^da« Ilastmja ta rya. •• 



ZJkDNOC2K>N£ ZiUa^ ELEKTBONICZNSJ 
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•• Btqdl trjgwm mp ^ w odm muf SAk24o«Bliii« 

mrgnaM vwjtfolovjr v pradc«l« MHlslatjatl* t « y t» n i 
«pr»k«]rMga^r llnl^ pro«t4 Vt»/ %• nyl>lc«44 wmjtmmUmim 

A/a/ rnnrmin vaJialcNreg* •icra41l4 |aka 



a • ig«C • 



Ala aygnalci vajiclawego 



V • «ln u t 

aaaiijrlaiiia abocaa wyraioiM Jaat rAanloakig 

if 91 

jpp • «oa o t 

A^all aicraa p nlaraoBy Jaat pnqr t m o 

sir 

lln — S • n o • IT. SiL 

t ^ 0 dt • • p 

rardanaj^ aalatooAel /!/ t A/ otrayaMjaBy 
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** prajr mtmrmim I •t«9l* Ujgtrm fmfJtmlmmr 
t«kl mm p«w)r*aM| aalatoaM mim^ «aplMi4 



Ajt a JUb. 

B tCgTr 

Ai . A. 

P TTV^ 

A 9 • tryg«r» w mwmmim ^mmimrm ^mmmgrn mkrmm, 

S •irayMuiaco mmoru vyiilka, i« MUid popalalMqr pray paaftaraa 
akraau jaai ^oporeionalajr da atoaimlta mjwmmkm ia aakKaa- 
dla 1 Jaat i)r« nnlajaap tJi aaybnta Jaat abaaaa aycsatu 
w puttkUMdi aadslalanla iiTsasm. l^rnlka at^id, A# puBktj praay 
olctada trygaroj^oago povlmqr bjrd ■oAllala Jak najbliaaaa 
ponki^ praajtfola praaa poslaai saraay aygnata «aj<oloaaga« 
Vartoi^ btpdn trygara « typaayah ukladaoli faramjgeyeli vyiia* 
al dla paalarti 1 akraatt ok. 0,3)1 vartaAel siaaaonai, 
BBtoolaat dla aialokrotnoiel <dcTaan nlaga saBiaJaaania 
propore Joaalitia do lioaby adaraenyeli akraadar. 

«• Popior-gloeynkti dirdoh ozeetotUaodai 

lyznaoaanla atoaunkia dwdoh osaatotliaa»dal adbyaa alf 

w aktadala pokaaaziyia na rya. T 

Zaaada gKailara jaat Idantyoaiia Jak p ray peolaraa aapataillo 
aotfel, a tym ia braiaka ataleraj^ In^alay asyakaaa a podala- 
ta aaaatotllaadel doproaadaonaj do aKa4dola praamaoaona* 
ga dla aaanQtraaega genaratara podatanry eaaan, aataalaat 
alleaaaa a« lavtaay ukaaialioaoiia v nktadata wajialoajna " 
a aBAatatUvodel Pj,. 

Idoaba iapuladw alloeaiqrtA praaa Ilaanik ayaasAi 

■ 

S a mmS m B atad « S 

» 
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T. Stthanat fonkoyiiijr pwdam «t««imlca <br4oli «sQStoillw»4el . 

C^i«* 9 - vspi^losyimlk pMslaln eB^itotliveiet v iilc2»> 

dale •bnlZaoey* 

Vagi^dny b2c|d popelnlonjr prmy vyazuMsanla «i«stmku dirdoh 
9S4Btotllwo4ol wynllca m blgddv popatnlanjoli prmj poolarM 
1 pray p<»dars« okraai] i wynoalt 

F. 



A A 



± * ± A* 

M •" 



gdala A m 



A «. 

B>4d trjrgera A * - okreiSlomo w p. 3 olnlajSMgo rosdalalti. 

5. KpntroXo wgrmetrzna Drzvrzadu, 

Sootr»l 9 V paayrnidzlo praaprmmdza «l 9 cgodzdla ae •oh«EBai«a 
ftaikoxJnyB preedatinrlonyn &a rja» 3 • 

Odbjaa alv ana pnsoa pooHar obnidonej do lOQ kSEa osgstotti*' 
woiot vooBf trsnei gonoratora podotaoy osara* ktdra Jest 
sliooana wo waorcooyah odot^pacb exaont od 1 bo do 1 a aado- 
atanyeh v akokaeb daieslQinyeb* 

Waoroowa eiEaay otwarola brao&i ttayoklaaxw ad rdwttAwl i^oa 
o^MMriodnlo obniaenlo oadatotllvodol i IHa a voongtranogo 
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III OPIS TECX07ICZNY POSZCZEObUNTCH PODZESPOiibv PBZTBZ^IKr 
1. tiklad we.licloiry WF20. 

Seheraat blokowy okladu w«j4el<nr»go prsvAaiaavlii rya, 0^ 




R]rs. 9. Sc^emat blokow^r nkladu vejiclowego WP20* 

Vklad veJ^olo«y zbudowany 4**t e bardzo ezulego wzi!»otila»sa 
prqda fltalego s dzlelnlklea naplQoia ItlOO na wej^ciu, orsz 
ukXadu fonnuj^cego ImpuXsy. WjuaocDlanla calago toru wzinaonier* 
J^ego Jest rzQdu 100 V/V oo eapevnla zastosoimny szeroko- 
pasmowy wzinacblacz scalony w obudorrle T099 /OS 12/. Du* 4 % 
rezystanojf wej^olovq nzyskuje sIq dzl^kl zastoeoiranlu 
tranzystora polovego T4 pracuj^ego w ukladzie wtirnlka 
irddlovego. 

Wzraacnlaoz poslada dva wej4cla. Do Jednego z nlch doprowa- 
dzony Jest aygnal^ natonlast w drugla reguloaany Jest pozlom 
aaplQcla stalego przy ponocy potencjometru ozxiaczonego 
•trigger levol”. Hegulaoja ta povoduje znlany ^redolego poslo-^ 
■u napltela na wyjicia vzniacnlacza w zakreaie -i-O^SV <» 4,S¥ I 
sapesnia dobdr odpotrlednlego punktu pracy dla okladu forouj^ 
aego "Sclmltta* zbadovanego na dsrdcli bratnkach Sypu MND /Oa-19/. 
Bys. 10 przedstadrla przeblegl napl^d na wyjdoia nklada fomoi- 
J40«go. 
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^ DPIS TECHNlCZNr 
CZ$SYOSCX<»a£RZA-CZASOlO:iSILZA LICZ 4 CBGO 
VTP C54SUL 
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ratora azoroowego zasiosowano apaojalnjr uklad ■ wt^rnlklMi 
onlterowyin na wej^oiu oraz okladea forantjiioyn "Solmltia* 
na dw^oh bramlcaeh typu "HAND* /Os li/« 

Przal^ozanla^ vzorodw odbywa 8I9 prsaz ztalaiiQ potoftanla praa» 
t^oznlka P 4 » ktdry zapeimla odpovlednl^ polarjrzacjQ 
bTEunek 1 i 4. 

Zesp(5l obnijiaozy ozestotllwo^ol 0B6> 

Z«zp<St obnl4aozy stonowl uklad dzlszl^tny dekad liozaoyidi 
1 Jeat zloZony z 6-oiu obvoddv zoalonyob /Oai > Osd/. 

OzlQkl ayztemowi przelt^ozeii poprzaz bramkl *AND/NOR** 

/0S7 O&IO/, ten aom uklad delead aykorzyatyvany Jaat jake 
0»8topnlo«y dzlelnlk oz^aiotllvoi^ol podatawy ozaan oraz 
4~atopnlony dzlelnlk cz^atotliwo^ol mlerzonej. 

S zespolu obnl^aozy otrzymuja sift 
Sa iry.l^clu Di 

•• aygnaly a trzorconryoh ozasaoh inzanla wykorzystans do 
aterotmnla bronkl gldvnej ozyli czasy pomlarai 1 bs» 

10 Eta, 100 tns, la. 

- eygnal braulcujcicy uzyskany z podzlalu czf atotllwo^oi 
QlcrzonoJ podezaa ponlaru wlelokrotno^ol okrasu i.zn, . 

Q <1 A 

llczbf mlorzonych okresdw 10, 10 , 10 , 10 » 

~ eyr>nal brankujtioy uzyskany podozaa okreilonla ztoaunkn 
dwdoli ozf stotllvro^ol i.zn, podzlalu ozf stotllwo^ol 
doprowadzonej do wej4ola zevnftrznego generatora 
podstairy ozaaui 10®, 10*, 10®, 10®. 

Na wy.i^clu Ct 

o vzorooira Icipulay zllozana podezaa poolaru ezosu 1 ok- 
reau ozyll Jednoatkl pomlarowet lioz, lOOpa, lOpz, Ipa, 

~ wzorcova Is^lay zllozana podozaa ponslam vlelokroV» 
no^ol okreau ozyll Jednoatkf pomlarowi^ tfim, 

Wazyatkla te zalelno^ol raallzowane przy poaooy przel^oa- 
nlka Jednostek oraz przelaoznlka tunkoji przyrz^du. 
Pirzelaozeuile obnllaczy odbyrra slf pr^en zialyn na zaaadzls 
przesylanla lub nle, zygnatu przez zaapdt breoaok u vaj^oia 
na JsJ «yj4ola. 
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fn99ltaaiu tjgtmla nm odiKanrlwIa prayloAvnl* Wfm^ 

kl»g9 poalona /romrarei*/ na drugl* w«j4el® odpowl«dni«J 
iMraodcl 1 adirrotiii® nlalcl posipa /aslasilsnii*/ na tyn 
■anyka drog^ dla aygna^n, 

Stan .knddeJ a bramek v dowolnya XBomanola Bolaa odoisytad 
a* aohaiDato poltioeed prsel^oznlkdw PI i P2. Sla sobainaola 
prztds tavl ono praetaoznlki tr atanl« apocsynkonryn /wycisS— 
nlytyob przyclakdv/. 

iilPrs«2(|cazilk Jeduostek apdttnla Jassoza Jadn^ BiKiovicia 

vybiara adpoviedni praaolnak wy^vldilany • vy&lklera iMciiarQ 
« aal«kno4oi od rodzaja praoy przyrz^du. 

Cadaaln, iktdra spetnla praat^osnlk Jodnoatek ilnatznj^ 
lya. 11. 



/goie iimej 
Czospomiaru 


Ims 

<D 


10 ms 

<D 


lOQms 


15 


jshndarel {reg/. 

CzpsfodiuQsct 

urnrmup 


tm 


lOkUz 


too kHz 


IMNi 

(D 


{N~ofpedods) 
Liczba okreson 


10' 

(D 


10^ 

@ 


10^ 


10^ 

0 


. UNITS IP2J 







» ««*— I Il l— ■ — ■.■■I. 

. pf^etQ,czonego priecinka odpo^iiodaficy 

kokjnej cgffze t^nikUf pized kidro, sip pojOMQ. 

Bjrnm 11. Wielkodol przst^osana przelqoznlkiaa Jednoatak /P2/ 
ar aaleAno^el ad wybranaj poayojl praatq^oz n ika fimkojl 
Al/. 



4. Cklad brttinkl ateroiranla 1 kasovranla BSE 



W akZad tego ukkada wohodzq tidcle aespoly funkajonalna jakj 

•» Bran^ gldasia typu "N&ND” /br.^mka 9 a obaodu £>b 18/. 

• Bramkl typu "AND-OB-INVEaT* /Oa iV pray pcBBOoy ktdrjrch 
odbywa alQ przak^ozanla tordv podezaa raallxavaala potsei 
gdlnyeb funkojl przyrzqda* 
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OPIS TECHNICZNY 

aKgSTOSCIOIiIERZAi^2:ASOMI£UlZA. LXCZ4CEGO 
TYP C549A 



or - 070 



8pw$6h prMtj^oanla Uxr4w ftlmtruja 12 . 



HF20 



r BSlT] 

IrfFV-i 



I I 



^BKi. 




GW///H OS 6 /II: 



fumtoN @ @ @ @ 

0 I T T 

^petFx! DIP! 

ften). 1 0 i 0 

iesi 0 1 1_^ 

couni 10 0 0 



. 12. SolsRoal ♦oasifer l lcU)«:to 

iQgicssnyoli. 

* tJklad autoiuatyia, kt<5i*y spetnia nast-jpuJ^jca 7 .sdanlat 

1. po aamlcnl^clu branltl gXdwneJ ustala czas odczytu; 

2. po aakoticzenia odczytn Icasuje dclcady oraa praygo^omije 
B«sp4Sl sterijJ^cy brank^ gX<5mi^ do nast^pnego cykla; 

3. blokuje wej^cio przerzutnlka sierujqicego braaoka^ 

na ezas odczytn 1 kasowanla; 

4. aoolll#ia ponadto zatrzyoanle automatyoznego povtarza^ 
nla pomlara 1 TQozna akaaonanle wynikij poczym inlojuj* 
aastQpny poniar, 

Sterovanle brankl odbywa sIq ca pcmoc^ px^erzntnlka gldmcago 
typo J-K /Ds 13/ Impulseia o polaryzaoji dodatnlej. 

Ka vej^ole Jego zegara przychodzl a obnlZaozy sygnal fcranka3<%- 
ey. Po zaiaknl^clu brankl gldvBoJ praoraatnlk monostabllay 
/Ds 13/ astala czas odcay tu ol^^ 2 sck. Po zakodczenlu odczy"* 



ZJEDNOCZONE ZAKEADV ELEKTRONICZNEJ 
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t« drug! pr»erzainlk monos tab llixjr A)s 14/ wytwara* iopalsy 
ka*uj(|c# o czaclo trwanla ok, SOO 

IiBpalsy to z wyjiola Q ®aJ?j polarjraaoJ^ (fiodaialii i k&»n.J^ 
dokady llcKBlka, natocilaoi ©dwrotalo epoloiyaowsn^ Imp-nlay 
* wyj^ola Q kaaujQ przesrauinlk gkimij 4 d»a iKaaocaloaa 
pirzorzutnikl /Os !»/, 

Praoa o*a« odozytu 1 kaeowajal® pTsorsttlnlk poraocadozy 
/2 a otwodu Os 16/ blokoja wojioie S psrssoraaitnika gSdwaego. 
Po impulsio kaatij^cym oaly iiklad Jost gotoay do potKXimago 
oykiu, 

Antonatyka «r przyrzfjdzla moZ« zosia«5 »&tr!syT.xina dla kaZdego 
rodzaja pracy przaz woi^nlQolo przyolsku **hold** t.zn. poda~ 
nl« wysokiago pozlomu na Jedn^ m preorzatnlka astala^ 

S^oego ozae odozytu. 

KaetQpny poralar J«st moM.l'wy po wyalaniu Impulou kasuj'^oago 
na skutek reoznego wolini^ola prayoieku •raoot'*, 

Podczaa pracy przyrz^rlu Jako przolicz.iika og<5lnego zasioao^ 
vania, sterowanio brarokl odbywo<5 al^ atole r^cznie przea 
przyoiak atari/atop lub » zosraqtra przea wej46la G na gnlel-^- 
dale wielokontaktovym na alcxitok odpoviednloli zEilazi po^omu 
aygnaiii ateinj^ioego. 

Gtrwarcl* brankl ar przyrzgjdal# Jeat aygnalizowaxio poddarietlo- 
nlea ai9 naplsn "gate” uxaleesczonego v polu 'R’skaenlkdv. 

Bla krdtklcli czaadw bracilcowauila podltrletleflio naplsu zostalo 
wydluliono do zaimaiSalcago dzltkl zastofowaaiu ulcladu aa 
iranzystorzs TIG. 

W fjrzyrz£|dzl 0 zastosotrano joszcza Jedni^ aygnallzacjfj, mlano— 
wlclo przepolnlenlo Iloznika. Jejiell IlcssQlk zoataje wypol- 
nlony Inpulsaol powySeJ enrojaj pojeianodcl, zostade podswlet- 
lony tiapls "full” i takl etan tnra do raomontu skaaowanla 
wynlku. 

SygmllzaoJ? zrealiaowaaio pray pomocy przormitnlfca J~E 
/T z obvodn OS 15/, na ktdrego vejdoio aogara podaaany Jest 
gygnal: z wyjicla ostatnlej dokady lloznlka. 

Dodatnl pozioa na wyjsoiu Q pcmodaje dlrtecotii® 4anSt?kl 
unieszozonej « obirodzla tr£mzy8tora T9, 

Natoialast na •ojdole K przyloZooy Jest istpols blolcnji^-cy. 
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/?ys .13 ProcQ dekodtj Uczdcej 

a. sdiemai hgiczny dekody 

b. pfzebiegL f^o t^yjsc/Qcd A CD dskady 

C. iabeh. poiiomdtJ logicznych no wy/saach 

poszczegd/nycA gtze/zuimko^ po kolejnym imp^J 
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OnS TiXIINICZNY 

CZpSTOfSCIOUICUZA-CZASOMIEIlM LIC24CEGO 
TYP C549A 




Sygnaljr InforrmiJfjc© o ,wnll!:u ponlaru jr kodzle 1248 b 
VO fql 2 wyi*6 cleKodBrsi ^''^^^oukovY /pfytka 0P2/ 
ulcZadu panlQCiV cloprowatlzone bi% rowniei do gniazd wlelo- 

kontalcttnrych. 

Ulilad poli'^czeii gniazd prsodat-CTla tabela 1. 



Gniazcio 20-kontaIcto^e 



prawo 





ObJ a^Rl cnlai 

1/ Bn, Cn, Dn - eysnaiy wyj^ciowo Infornujace o ttyBlka 

ponlarti podane w kodsle 1248 
n ^ kolejna delcada liczqa od wej4cla llcznlka ,■ 

2/ K2 »• sygnal wojf^cio’vy przcznaczony do sterowania 
uklodu kasoiTunla wynllcu. / ^e^i. reset / 

3/ G — aygnal weJ^cioTry przeznnczony do zocn^trznsgo 
oterotranla branki . /^exi gci^e"/ 

4/ S - sygnal wyjsclowy przoznaczony do etarowanla 

do-wolnogo uklaclu zeTmqstrzneg,o, Podczas stcrowo^oia 

prie+^czfik » J^«mor/*^pow'mien t>yc yy pox- //Or? . 

S/ApiBpilp.Dp - syqnaru wujsciowe Informujc^ce o Kolejnijm p/zecmkru, 

‘ ‘ ’ paone w We 12^8/poir2 rys.n/. 
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OPIS TCCIINICZNY 

czysTosciouc[Eii2iA-czASOJ.n:i;nzA lic?4CEgo 

typ C549A 



1/ Cz^stosclomlerz-czasoBierz llozqcy C549A wyrd^nla 
si§ nlez-wykl^ prostotsi bado^ry, prz9jrzysto.4ci«i i lekkoi- 
cIq konstniliojl , Eonstrulccja tego wyrobu oparta Jest 
o naJnoTJszq teclmllcg obwodOTr scaloixyoh aonoli^’ycznych 
grupy TTL. 



** V :SSS!^' -o- 'SSm 



.f 










mMiii 

Smii 



Fot* 2* Widok CB<>stosoionlerza“*czasoniorza licz^^ce^o 
typ C540A s gory /otv;arty/* 

Zasto^oxmnio toj teclxalkl pozwol:l2:o n*la., w porotmaniu 
z aparatur^ dotad procluIcov;anQ, na radylcalno zinniejszenl© 
ivyuiiardw 1 masy calogo ptzyrzadu eras na rmTnoczcsne za- 
cIioTOnl© dnfeyeb wymierdw pola odesytouego 4 vrygodnego 
dost^pu do organdw rcgulacyjnych^ 
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2/ PrsyrzK'id ^ryk. snano w trpowoj modulcnraj olmdovl* «e i>oa«»> 
la aa wykoraystanici go jako urz^dzania przeno^nego 
iub r,’kuUo-.-aiio;>;o w -jrsgl^dale pulpit ataronnlozy. 

Fr3jx2.£j,d £uoso px-aoc;";.o ® pozycjl ploaowaj lab pod k^ten. 
J'iacliylenly pvzyrzQda ao2oa azyskac- prsas ustavienle go 
W3. podpdrkaolj tisiaszczonyeli w podstawlo obudoiiy. 

3/ W prsyrs-c^dg,? o ■wyodrQbiil'rao konatrraJcoyjala pl(j<5 aoepoldw* 

™ Llczxilk slvkvtreaiczny /LE5/ aiotony a plytki xirukowa ~ 
noj poiycsonoj z listwji 'sr^-koi-aystaa^ do -zaaooovania 
i-Ofiip cyfrorr/oa oras H9Qn<5w®k tsyitriatlaj^cyoh przooiSH 
lei 1 aapisy , Ka plyteo dniko’sraEtoj^ arjleszczoao pl«<$ 
jsdnalccwycls el©m®ntarayob obwodd's? drul-:<nmnyob* Sa2dy 
taki obTOd a-3.'-viora uklady scaleno dolcady licz^coj, 
pacilflol, resayXratora oraa opornilti szsxogowo dla 
wy^irlotlaozy 1 neondwek. 

Do lanp eyfrowyoh uzyakujo sif latrry dost^p po odkr^- 
cenlu roEiki przedalej s ekranooi oraz po sdjQolu alcr»> 

E« ozornl Onego, 

. «” Zsajjdl obnitaezy /ODG/Il w slclod ktdrogo wohodzl 

i'dekartowy obnliaoz cz^stotllwodcl podsta'ary ozasu, 

4-dokadoi?>' obni^aez ci'.'jstotli'nrodoi Eiiorzonej, uktad 
przelf’CS'anl a obnl2oozy i przt'lr^ozania tordw zloiony 
E pr2ul«pc'7, Aliediv 4 odpowlednlch buanak oras uklad 
w-sjsclo^yy /»7P20/ z prz9l£|OTr:.i;clon zakresdw, gniazdom 
woj del owj*T.;i i r_e,:'i5latoroia p i f5i:m , 

- Uk;'ad brorilil, sterowanla i kasoiranls /BSK2/, ktdry z®-^ 
si era br£ir-l;.i glar/nrii z ak.j, ',rlem autosatykl , zespdl przo- 
2?.csn.ikdw progA-aaiuJasyc’^: yraog brasM , nklady sygnallea- 
eji oraz przeJi’.czrilk '■eleoiotr/, 

— Z<332><Sl wzorodw /GNi/II/, kt<5ry zawiera generator 
terarcG-syy o ezQstotliwoscl 1 J5Iz oraz nklad wej^clo- 
wj dia zormgtrziiej ezijstotllwoioi wzorcowej . Caloid 

^rraz z gniasdeii wejdcl owya 1 prseSaoznikleta wzorodw 
“olock" zuontowana Jest na wspolne-J plytoe a dvoma 
gaiaziiaEl irielokostalitowymi oraa z przai^cznllcleaa 
panif^ci, 
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OPIS TECIINICZNY 

CZj^TO^IQUIKBZA>-CZASO]aiEIl2A LlCZiCieSO 
TYP C549A 



* Saap<Sl s& 0 llaoss 7 /ZS/ iloitmy ■ trsaoli s^llaassy 
BtablllaKnraaychi ♦SV AS3/, 4-SVy -6V /ZStZ/ oraa 
Baailacza «ygokl«go napl^ola A54/ dl» saallanla 
Isaap cyfrovryoh 1 tiaonowak. Ca2o44 vraa a traaaf^rjas^ 
torea BlacloeyTa xmontowaae Jast »e tylnaj solaao® 
obuilowy* 

Wszyaikle «a<5vlone podzaspoty /opr6oa piyt-BX sasilaczy/ 
wykonaae aa plytkaalj dnikowanyeb s lajalaata dtrustroa- 
nlB foli<msnego. 

Pot^ozanla obwod<Sw /4cla^ki/ drako«an« po oba atyo— 
oaoh p4yty, natoalast alamanty aontoarana sq tylko s 
nej a^ony o« uaoBliBla Intoacmle na fall. PoHrlerzclmi.a 
«olne od delojiak po stronia elcaenitSw pckryta sq foliii 
i flpeXnlaJ^ rolo ekrandw. Fodzeapcly konstrtikoyjna 
niazaleine i aolna Ja skladad v rdilaai kolejnoicl. 
PomlQdzy sobq ona pol^caoaa przaaxidaxii cgn^owaRymi 
VI wlQzkl. Wyproaradzonla % poBZCZsgdlnyeb poiizospoidw 
ftmiaszozona »% na akrajnjob kraT^dzlach p2yt 1 2at»o 
doatQpna p« odkrQoealu odpoi^adijlaj oslony obudoay. 
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^ OPIS TECnNICZNJf 

CZ{ST0SC10U1ERZA.CZAS0MIERZ4 LICZ^EOO 
TYP C549A 



0T-D7O 



IV. pouumr 



Possoaeg^ln* pomlary 2ostan% «od«ioa« w oparoio • rjm* 14 
prsednl«J i iyinej itjs. t5 « Aa kt4ryoh pokaaaaa 
wnyaikla alameaty oanlpulaoyjn*. 



0 n TiMEg C0UNT£R-20MHZ-lupe C549A 




Hya. 14* Wldok plyty przadnlaj. 

1 •* Przal^cznlk PI "UNITS",- praat^czanla przeclnkdv 

oraz Jednoatek w aaleZno^ol od tuskojl prayra^da. 

2 - Przel^cznlk P2 "FUNKTION" — wybdr Jednego a piQOia 

rodzajow pracy przyrz^du, 

2 » Przel^oznlk P3 "INPUT" — aybda aokrean tuept^6 w aaleZ- 
ao4ol ad vartoscl m^i^oia przebiagu aierzoodgo* 

4 - Onlazdo vej Golova BNC — «aj4ola przabiegdw aialo 

1 znlennopradowych. 

5 - Pokr^tto potencjometru R2S "trigger ivral* — regulaoia 

pozlocm naplQcla na wejiiola wzmaonlaoza. 

6 - Sjrgsalizacja "gate* - pod^zrietlany napia podczaa 

otvaroia bromki . 
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OPIS TECnNICZNY 

c££;s«^iouiEazA>.czASOinEazA licz&ceqo 

TYV G&49A 
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T 

9 

0 



10 



it 



Przel^oznlk P 9 *at«x‘t/sio|>’* •• ro«zaa aiariniaiiia inraBki. 
PraeX^oznlk P8 *Siold* satrzyiaaala &u%no^ty1ct jMisalardw* 

PrzelqczMk P7 "reoat* • ko^owaale vynlka poaiara * 

podozas vryltiezonej aotiHaatjrkl poolam. | 

J 

Prselqoznlk PiO *sialn«** vk^azenle osq^i^ela sioot | 

saallaj^cej 220V. | 

Pol© odoz]rt«»9 m piQ«i<»sa eytraol i odponlednlsa pra®*- i 
olnkiom. i 



12 •• Sygimlizaoja *11111* — podSvletlony napie w aasaei^i^ 

prsepelalenia liozaika. 




fiy»* 15. Uidok plyty tylnej. 

13 — Przel^ 2 sxtlk ?6 •meiaory* — wl^ozanla paolQol w llcuB* 

alku w pozycjl *<m". 

14 ■» Przel^znlk P4 ■clock* — przot^czazile vzorodar 

ar przyrzqdzle. 

15 Gniazdo vej^cloare szoroa zezngtrznego. 

16 *• Galazda delokontaktoiic — «yj4ola oplaaz^ C£^tr. 
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it «• Eadiatsr dla tranzsyaiora regulmeyjAago f3 

i§ "> Oolazdo siMicraago B»>0,315 A..- 

it - dsloiia Iraaaf onaatozts ai@elb«»g© frl s tal3ll«sk^ 

; anajiiioriDW^ prayT3%d«, 

;; so - Gnlasdo si®nlow9, 

I ** PoiBlar ozestotllwQsot , 

PomlaT ez^stotliwoaoi prajr ssastoswanla wauftranego gen»»> 
, mtdra podata-wy OKasa, 

1.1, Caynco^ol wat?pri®« 

; Uatawienle prael;fvozaik«5^ aa plyol* przednl«3 

tkj PraelQOznlk fimkcji @ w poa* ■Jreq", 

I b/ Przyclsk "hold" @ w polotauia vpoozynkovyiB /laXm 

I wcl^nl^ty" 

I a/ Frzelqcznik zakresdw naplqd @ v poz. vybranaj w »»- 

i leino^cl od pozlomu alorzoisego tiygnalu. 

I Dla zakresQ naplQ<S 0,01 •« IV w poz, spoozynkovaj /nle 

I wcl^niflty/ 

i Dla zakresa mipi§6 1 ^ lOOV • poa, w«l«aletej 

I d,/ Przelqcznlk Jsdnostek (l) w dcsirolnie wybranej JedneJ 

K cztereoh mo4;liwyol» pozyojl. 

I Uataw-'enle przslqcznlkdw na plycie tylnej, 

I skf Przal^cznlk pamiijol w poa, niaozn. 

j b/ Przolqcznlk wzorc<5w w poz. wexmqtxznego genera^ 

I tora "int". 



1.2. 



Sposdh praeprowadzania pooiard’W, 

Fo doprowadzenla sygnalu do wej^clft "Input" przyfzqdu 
pracuji^cego Jako mlornllc ezqstotllwo^ol, przeprotradzenl« 
poBiiaxu b§dzl0 laoiliws po via^oiwym. astavlezilu pokrqtla 
"trigger level". 

Dla wl§kszycb napiqd sygnalu wej4oio«ego /ntqdu kllkudzls- 
slQclu mV/ ustawlenle tsgo pokrqtla nls spr a wl a tadnyoh 
trudno^ol , 

Poalar pxrarlnien byd wykonywaay w drodkowya poloienla zakro^ 
8u ustawlenla potencjonietra "trigger Isvel", w ktdrym 
przyrzqd mlerzy czqstoiliwodd sygnalu wejiolowego. 
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OPIS TECHNICZNy 

CZ^TO^ClOmmiZA-CZASOMIERZA LICZ 4 .CE 6 O 
TYP C549A 



Pray aygnataoh wejdoiovych o baxdeo aaltyoh ampll iudaoh 
/lO mV/ mogn wyst^l4 irudno4ci a irtaiciwyia usta\irldBi^ 
potency omatru a; uvagl na atommkowo wjjskl zakras Jego 
ucta^rienia, w kt<5rya przyrziid praopje prawldSowo, 

Znavzcyt:: ulatwienieE moia tu by<5 wl:aiciwo,4d prsyrz^du 
wysl§pujiica v poz. ’’freq’* przetqoznlka funkcjl, ktdra 
polega na tym, k© poza obszarera llcaanla kaidorazowa 
otwarclo tramki na dowolny okras czasu po jsj zankiali^clu 
powoduj© wy4wletl«nie wynlku "00000" lub "OOOOi" w zalet- 
no4oi od uatawienla pokrqtla "trigger leYelf » 

Korzystajqc z powyZszej infonnacji nalaisy powoli obraca,ta/3 
polcrqtio znal©:£d zalcras ^ego uatawienla pociigdzy tytni 
dwona wynlkanl, Poalar naleiy wykonyaad w 4rodkowyt3 polo- 
^enlu tego zakresu. Przy malych amplitudacii gygaalu 
irej4clo^vego obszar ten jest stosimkowo wijskl 1 w nilarq 
wzrostu amplltucly ulega przesual^clu, eo w konselcwencjl 
powodujo, 4e przy odpowlednlcli parametrach sygnalu 
TOj^clowego /du4a araplituda, wspdlczymilk wypelnlenia 
ok. 0,5/ prawldlowy wynlk noina uzyska<5 nlezalegnle od 
uatawienla pokr^tla ’’trigger level". 

Innyn sposobea ustawlenla oiaawlanego potencjoinetru dla 
dowolnego sygnalu wej4ciowego okre^lonego danyni tech- 
nlcznyml przyrzqdu polega na tym, 4e naleiiy poGzi^tkcrwo 
wclsnqd przyolsk "count" /przelloznik/, otworzyd przy— 
oiskiem "start/stop" brasik§ na stale 1 obracaj.'ic powoll 
potcncjojaetrom znaleid zakres poloieii, w ktdryn jest 
wldoczny proces zliczanla /uklad paniqcl powinien by4 
wylficzony/. ^rodkowy punkt tego zakresu jest poszuklwanyia 
I>olo^!enleia potencjonetru, w ktorym nale4y go pozostawld, 

Po wykonanlu tej czynnoicl moftna przyrzqd przelqczyxS 
przelQczniklem funkcjl na dowolny rodzaj pracy. 

Oradwlone sposoby ustawlenla potencjonetru "trigger level" 
przy malych sygnalacb wej4ciowych wyxnagajai pewnej wprawy, 
ktdrt^ zreszt^ uzyskuje alq do4<5 iatwo. To nlevqtpllwe, 
mlino wszystko utrudnlenle w g^sldglwaniu slq przyrzqdem 
wynlka z du2ej czulo^ol ukladu ^ej^clowego, szeroklego 
zakresu ezQstotllwoicl naplqd wejiolowych oraz duiej 
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CZJ5STOS C I OMI ERZA-CZASOm mZA LICZL^C ECO 
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dowolno^ci oo do Iceztaktu 1 polaryzMji tyoh napi^^. 

i«3» Odozvt zialerzoRO.I czeetotliwo^ol. 

iiiejsca dzleslQine oznaozone odpoolednlia prsecinklem 
zale&t^ od wcisnlQtogo przycisku przol^cznika Jednostek. 
Przek^oznlk ten « przypadku pomlarn oz^stotliwo^cl 
przeftqoza ozasy ponlaru 1 na, 10 ms, lOOmsy la 1 Jest 
w plerwszych dwdch pozyojaoh oplsany w "UBz" /kiegahereaoh/, 
* pozostakych w "kllz" Ailohercach/. Wynlk poQlaru Jeat 
wl^o okreslony w "llEz" lub "kHz" llczb^ odozytan^;. ze 
wska^nika z urrzglQdnlenlem przeclnka. 

W zaloZnoscl od logo Jaka oz^atotllwodd 1 a Jakq dokkad- 
noicl^ ma by6 pooierzona, naleiy wybrad najkorzystniejaaq 
pozyojQ przekqcznika Jednoatek, 

1.4. Syr.nalizac.1a w licznlku. 









OPIS TECHNICZKT 

1 CE^STO^CIOUlERZA-CZS^OlClQaZA LXCZ^CEGO 

TYP C 64 ftA 


0T-D7O 


JeSeli dokladno 4 d vewn^irznego generatora. 


w Ictdry pray- 



rBf|d J«ai wyposa^onr Jest nle wystauroBaJ^ea^ lul) m Ixmyoh 
powoddv isinieje konlsosno^d zastosowanl* wzoroa Z9wnqtrzn0-‘ 
go, naleiy prz«ti|C2nik trzorodir "olook’' tteiavid « pozyoji 

••XV*, 

Poalary poxinny byt5 vykonymuie » sposdb oplsaoy poprsednio 
Ala praoy s generatoren vemiftrs&ysi. JsAeli OBQstotllvoid 
moroa tryxtosi 1000 kHa to aryxtik poialartt Jest agodoy a opisesa 
plyty oaolcnrej. Kaiomiast Ala isnej ea^stotliaroiol emor- 
eowsj wynik poolani nalety okra^lld m zalainoiei 




gAaiat M * lioaba odeaytana as vakainlka baa aas^l^Aala* 
nla praeolnka 
- ozf siotllvodd vzoroa 
p ~ wspdlozyimlk podzlalu 

Pray obllozeniaob nalety pamlftad, A« czdstotllvod($ sa#» 
tosowanego vzorea zostanle podzlelona odpovlednlo przez 
10 ®, 10 ^, 10 ®, 10 ® at odpovlednleh poayoja prael^cznlka 
Jednostek Iloztie od levej etrony. 



*• Itcz by Impuisdw. 



3 . 1 . Czynno^cl arstonne. 

Ustawlenls przelac^nalkdw 1 prayoiskdw. 
a/ przelaoanlk funkoji (g) w poz. "'ootiot*' 
b/ pozbstalo praelqcznlkl 1 przyolakl ustairlone 
w pololenlacb Jak przy poislaraoh czdstotllvodol » 



2 . 2 . Spoedb przeproffadzanla pomiardw. 

Jotell do vejsela "Input* przyrzadu* pracujqeogo Jako 
przelloztiik ogdlnego zastosoaranla, zostanle doproeadze- 
ny sygnal, to p 6 otaearciu bramltl przyoiaki«a "start/stop" 
/poddaietli al 9 napls "gate”/ 1 po wla^olwym ustaAienlo 



pokretla "trigger level" llcznik rozpocznle kolejne 



allozanie Impuladv. 

Cayxmolbl ar»l 2 |zaQe a elaicliryia ustairlezilffiD pokrQtla 
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*trlgg«r l9vml'* 41<h funkajl s«siaX|r «pisaa4 

V punlcoiei.a. 

W 4«lu S5akoa?jsnnl»s prooosii o«l**y poartdrsl^ 

volani)4 prisjoiiik ''aiart/stop*^ oo spoaoduj# naakoil'gote 
turiuskl. Wtody vyBiM pdiaiarM b^dsivcuiraysayvAi pr»e3S 
<m«« &4eaytu ok. 2«» po amym sostani* «uiomiyesQi« 
akasowany i llcmik aaisaklwal 8a p«nimi« otisneury 

«i« braiski . 

•I«k«li tfltnleja poireeba virsytaywaiaiia wyctlku <iXuS;dJ nlA 
2 Mflkundy^ ic otwarolan brajaki n«l«$y wclsni|i6 

pr*yclsk ’•bold". Wdiprc*»8 po «akotie*«aio Bliczoaia sm 
«kui«k samknigclft braiakl wynlk b^dsi* atrayiayvak «if 
do laoasntu skaso-wanla go prsyoiskiMi "rotat*. 

JeBoli r«cane «terowani* poniarMi aa ptyola prsadoloj 
Jest nl« dogodno, to aottia 0to8«wa4 starowanla Kewn^trsna 
popraes vej^ole 0 n* gnlsddsls vtslaksniaktowym /paira 
tab 9 la 1 ark. 2 8/ 

9 • c gomlary ceasu i okregaa. 

Potalary oaaau i ckr«su przy BastoBOVaata vavnftrznogo 

ganaratora podstawy ezaaa. 



Uatawlania przal^icanlkdir 1 prayolskdv. 
a/ przQlstcanik funkcji @ w uoajrcjl •tlaa/parladf 
b/ poxostaia przot^cznlki i prayoiaki Jak pray poaia- 
racb ez^atotllwoi^ci . 

3. a, Sposob przopro'STadzania ponlardw. 



detail do woj^cla "lnx>atf przyrziidu, praoaJ8<>ego jako 
salernik ezasu 1 okrssu zoetanle doproaaitsony sygnalf 
to po wtaielwyta astawienla pokr^tta •trlggsr l*vsl" 
sostanlo pomlorzsiiy odat^p czaau lub afcrsaii prsabiagu 
bedanago* 

Dia aygnatdv sfejlciowych o aialycb aiaplitudaeh pra«k«| 0 »» 
Blk fimkojl naloty przsX^ozyd w poz, "Miakt* 1 vdvcaaa 
analoid via^oiwe po2o2«xii» pokr«t2a *triggsr l«vsl*. 
Sposdb post^povania sostal oplsaay prey oaepvlaala 



ZJEDNOCZONE ZAKUVDY ELEKTBONICZNEJ 
AFARATUBY POMIABOWEJ 



A-szy 








OPIS TECHNIC ZNY 

OSj^ToSciOHIERZA-CZASOKHEnZA LlCZ^CSCfO 
fyP C549A 



pocUarow oz^stotliwo^oi w p, 1,2, 

Po wykonanla tej czynnoscl przQjf|c*nlk fTO&eJi raalaiy 
ponotm40 nstawld w poa, "tl»s/B9rlc4’' i praeproxK's.Ty.l’S 
pomlar. 

Oclczyt zmlerzonogo czasu lab okrsaa. 



111 Qj sea dziedi^Sna oznaezane oupowledxilQ prs-sclnkiesa 
zale±^ ad pozycji wclsai^gtogo pr-zyeiaku przslfjczaika 
Jadnostek. Przolficaxiik ten w pjfzypadkii pomiaxa caasu 
iub okr&s» przeXi^cza Jednostki pcaiaraws lloztic o4 
lewej stroay przyrsQdu 1 na, 100 us, lOiw, las i Jest 
w piarwszych dwdeh pozycJaaJi opisany ly ” 3 * /delcundacb/ 
e w pozostalych w "ma" /oillaskuridach/, 

Wynlk poEilaru jost wl^c okrasloriy 'w "las” lab w **s* 
llczb£i odczytanj> ze wska'inika z awsgl^dnienlea pnsecinka, 
W zalet.nosci od lego Jtiki czas lab olcres 1 a Jak^ 
dokladnoscl^ na by<S poalerzony Jmle^y isybrad najkorzyat- 
nlojsscji pozyejia przolfjcznika Jodnoaiek, 

3,4. Sygnallzacja w llczaiku, passi^d 1 r^ezBa sterowanl# 
pofaiaren dzialaji^ w sposdo opisi-.iy przy poniaracb 
czQstotliwodci . 

Poolary czaeu 1 okreswi przy zsst&aowanlu aetro^trznego 
generators podstawy czasu. 

JeJjsll latnieja potrzeba zliezania li-ijiulad'w a zcimfjtrzKsgo 
goaeratora wzorcowego, to przoli^caaik 'wsorcoisy @ “oloek” 
naleliy ustawid w pozycji "ext". 

Poialeiry powlmiy byd .srykonyifane w spoaJb oxiisaiiy poprzednio, 
Jeieli cz.'sstotllwosc wzorca wynoBi lOC'C kllZj to wyntk po* 
olaru Jest agoclny z opisen plyty caolowe j , I-fcttoialast dia 
InneJ ozgstotliwodci wzorcowej wynil; pomlaru nalesSsy okred-: 
lid a zaleliQosci : 



gdziet N 



liezba odezytana ;se -afakasinlka bez usrzglgdjaie- 

nia przeclaka- 
ez^stotllwosd nrzorca 



ZJEDNOCZONE ZAKJfJVDY ELEKTRONICZNEJ 



APAKATURy POMIAKOWEJ 







OPIS TECHNICZHY 

CCySTOSCXOiaSiZA-CZASOUXERZA LXCZ4CSQ0 
TYP C640A 


OT-070 


p « aapdXosycnik podzlalB 





1^7 •blle»«nl»«h nalsAy *• ••< ait«tllvo44zstt«iewH> 

«an«g@ wsoroa voaimila podsialona Ml^pelrlednio praast 10 , 

3 4 i 

10 « 10 V odpowlodnicb pesyejaeh praal^anllsa Ja<liia«i*k 
lloB^o o4 l«v»J fltrony* 

4 , Potniary wlelokrotnoiol okrenu. 

Pomiary *i9lokratno4oi okreau pray aiiialtaacwniwltt waanplrnBuqt* 
g«n«rtttora podstaivy czaati. 

4.1* CzynnoiSci WBtgpna. 

Oa^wienla prsel^esnlk^v 1 prayoiakdw, 
m/ przvX^eznlk fimkejl « pasyoil parlad* 

4/ poxoatal* prsal^oaalkl 1 prsyetakl Jak pray poraiarweb 
aagstailiwoiiol • 

4*4* Spoedb przeprowadzenia ponlordw, 

Przyrz^d « tya przy adku praauja Jaka alanilk aftreau 
1 potniary przeproimdza alp podotmla ' Jak pri^ pomlaraoh 
pojedyi^czego okraau. 



4»9. Odozyt gnlerzonego okre8u«L 

Ulajaea dalaalptna oznacsoBa adpovlattHii praaoimcien 
aala£^ ad vol^nlptago przyelaka prsal^oanlliA Jadnoatek, 

PrseXqcsnilc tea a przypadkri ponilarB «lalakretno 4 ol okraav 

2 

uatala IlcabQ nlerzonych akraadw llosiie ad levoj 10, 10 , 
10^, 10^ Jeat « plenrazyeh dadcb poayojatdi oplaany v **«a* 
/ailiaekiindaoh/ a « pozostaXych » "jaa" /blkroaakundacii/. 
Wyoik pomlam Jeat wi^e okradlony w *^a* lob *ta8” liczTu) 
adesytazui aa wskaialka s wrzglQdalsnlea przeclnka* 

V aalaftaolel ad lego Jakl okraa i a Jak^ dokta«iaodoli| 

BO byd alerzony, nslaky wybrad BOjkarayainlaJazii pozya^t 
prze 2 i|czolka Jadnoatak. 

4 * 4 * Sygnsllzaoja « liczalka, pasnlad 1 r^oana ataraaaaia 

poaiorea dtlaXaJq « aposdb oplaany przy poalaraah oepaiat- 
llvodei. 

Petal ary alalokrotnodcl akreau pray saatoaowanla aaanpirsaasa 
mmaratora podatapy ozaan. 



ZJEDNOCZONE S^ltLADY ELEKTRONICZNEJ 
APARATURY POAIIABOWEJ 



Ark. ^0 1 A-szr 










^ OPIS TECHNICZNY 

CZ]^T0SCX0UIERZA-CZAS0&III3IIZA LICZ 4 CBQO 
TYP C549A 



OT-070 



Jotell Istnieje potrzeba zllozenla impuladv z Bawn^trsnago 
geoaratora tTZoroowego, to przeXi|OBzilk vzoro<hr @ "clock* 
naleiiy astakld w pozyojl "ext". 

Poialary powlnny bye wylconynane w spoe^b opiaany poprsednio. 
JeBell czQ 8 totllvos *5 wsoroa vynosl iOOO kHz, to v^lk pcoala « 
ru Jest zgoduy z opiaea plyty ozolovej. 

Natomlaat dls lanej czQstotliwo^oi wzorooaraj vynlk potalaro 
naleBy okre4ll<S z zaIetoo4cit 



gdzlef R «• llczba odozytana z« trskainllcr bez tnrzglQdnlenla 

przoolnka 

czQstotllTro46 vzorcoira 
p — W8p61czynnlk podzlalu 

Plnzy obllczenlach naleiy poril9ta<5, Be cz^stotlivotSd Etierzoxta 

2 3 4 

zostaje poclzielona odpoTrlednlo przea 10, 10 , 10 , 10 w o<l» 

poiTlednlch pozycjacii przelqcznlka Jednostek llczi|o od lc<irej 

strony, natoraiaat cz5Stotllwo46 wzoroowa /zllczana/ nle 

ulega podzlalowl. _ 

^1 

6, Ponlary etogunku tlrydch cznatotllwoscl FI 



10 s ci •n'stop’ii 



Cstawlenl© przolqoznilcdw 1 przyclskdw. 

a/ przelqcznlk wzorcdw "clocli" w pozycjl zetmQtrzxiogo 

genoratora "ext." 

b/ pozoatalo przelqcznilcl 1 przyciakl Jak pray ponlarach 
czQstotliwoscl . 

5*2 • Spos<5b przeprorradzanla oonlardw. 



JeBeli do wejscla "Input" przyrzfjdu pracujQcego Jako ml er- 
nlk czQstotllvosci zostanie doprowadzony sygnal a do 
wej4cla wzorca zewn^lrznego "clock* sygnal Fg, to po wla4~> 
clwyn asta-trleniu pokr^tla "trigger level" Jak przy ponia- 
rach czQstotllf7o4cl zostanie poalerzony siosunek dvdidi 
czQStotllwo4cl . 



ZJEONOCZONE ZAKLADY ELEKTRONICZNEJ 
APAHATURY POMIAROWEJ 



Aik. j A-tiy j 









OPIS TECI^^^ICZ^^Y 

CZ{»TO^CIOMIERZiTL-CZASOMirRZA LICZ 4 C^ 
TYP C 54 M 



OT-070 



• <S* Odczyt zmlerzoner'O etogunlcu.. 

Wynik p'oDlani jo«t okr«4lony #dos3rtaHM|: s« vsbainikA 

A*«a przseclak<Sw i miana/ podzielon^ prsox wspdtczynrtik 
podziaiu cz«jstotllwo8ci podstanry aza«a. 

Wepdiczynnik ten w zaleknoaci ®d pozyojl przet^znlka 



jednostek Itca^o od lezraj atrony przyrz^dtt «ysosi odpawied-' 
nlo! 10^, 10^, 10^, 10®, 



® * ^ontrola ncifiK^trsna przyrggdn. 

^ przyrzt-jdzie Jest moJitlwa do preeprowadzenl* kontrola 
przyrz£jdu przez potalar wowngtranaj cz^atotlivo^ol wzorcowaj 
100 kllz w czasach pomiarus 1 ms, 10 ffi«, 100 ma, 1 a. 



d.l . Czynnoiol wstcpne. 

Ustawlenl® praele^eznlk^w 1 przyolskiJv. 
a/ przel^cznlk lunkcjl w pozyojl 
h/ przeificznik zakresdw napl^c (o) w pozyojl dowolnej 
«/ poao stale przelocznlkl i przyclakl Jak przy poralarawsk 

CZQStOtli^OSCl . 



®«2, Sposdb prsenronadzanla kontroll . 

Kontrol? przyrzrjdu naleiy przeprcnmdzld obserwujt|o przi^ 
Mog zllcsanla 'wewn^trznaj ozQstotllvo^cl kontrolnej 
100 fcllz w czterech polodenlach przele^cznika Jednoatek 

odpo'iyiadaJfiCyTn czasora poraiaru, 

ifyniki odczytane aa wsicainiku powlimy byiS nast^puj^ices 



i — ^ — -~ 

poz, przel;|cznlka 
li 02,^0 od ionoj 
Btrcay przyrzi],du 

- , T-.-. - 


1 


2 


! 

3- 


4 


czas poia*- /s/ 


0,001 


0,01 


0.1 




wynik pon. 


00,100 


0,1000 


100,00 


-r"' -T-nr --r- ni 

00,000 

- - - 


Jodnostka ■ ' 


f 

1 iOIz 

1 


ISIz 


Mia 1 


1 ' kHz 



T • Wykorzvstanle wv.Hc 1 wo.l 4<5 przyrzadu, 

Przyrz^d Jest wyposalony w gniazda unoisliwiaJi|oa dot^ezeole 
nkladdw zemiQtrznych. JDo kostaktdv gnlazd sgodjoie z tabei^ 
^olqaen jtark2Sdolf|oaona «n| myjSola infonaaoyjn# (xrsa vyjiela ' 



ZJEDNOCZONE ZAKbAOY EL,EKTRONICZNEJ 
APARATURY POMIAROWEJ ^ 






OP IS TECnNlCZNT _ 

CS|^T0^C10Ml£aZiUCZ^0MlERZA UC£|.CBGO 
TYP C54(U 



i ««j4el« stcraJjiA* prc|TZQ(fai. 

Sygnaty wyjielww# lnf*nHuJ§6« 'O nyulka ponicum p<j4wti« «b| 
w lco4sl« iSiSy pr«y f»«yia poaioa logiozay "i* »kr<»4l& 
'tuforfiiaejf, aatiNiiiaat pezioa l9gtc%»j "D* eanacsa tetmk» 
Sygtutlfln vy$ici9vym przesaoAcsdttysi dio •i«r«vemis 4o*rroi»«ge 
■fctadli se«nQtraaneg« atp.t r*j 9 *ijr«t«r« vyallca iMirmiamt 

logiosaago "0* aa posi«a I»glc«By •1"/P6 v^poz-tOn'/ 
Sygnatta vajieiinrya pr 2 «zna«»aayv Ao ataronranla oktadu 
JuMoaania prayr»^ /sawn^iroDM starawual* aaianatyka 
adarv/ Jaat aaiana poslooB I»giasa«s« * 0 * aa poeiaa t^iesoj 

Paraoaijry aApoviadnleii paaiaaihr lagiospyoti <Sla cygnaJI^ 
iMjdotowyeii 1 vyjdcioayeb podaoa « roAdaiai* X p» S. 



I 



ZXEDN0C20NE ZAKLADY ELEKTBONICZNEJ 



APAKATUKY POMIABOWEJ 





INaTHUIXJA CB3LUGI DO 

CZ|;ST05ci0KIEl{ZA-d2A30i.:iEIiZA LICZ4CEG0 TYP C 549 A 



V . WYliAGAHIA DOTYCZ^CS TRAKSPORTU I PEZECHOm/AHIA 
V/YS-AGAIIIA DOTYCZ4CI; TIDVIJSPORTU 

Podczas transportowania przyrz^d powinlen znajdowad si§ 
w opakowaniu ochromio-transportowym. Opakowanie powlano 
bye zaplornbowane lub w alejscu jego otwarcia zabezpleczone 
nalepkq. lla opakowaniu powinny znajdowad 8i§ naplsy 
informaeyjno-oatrzegawoze zaleeajqce ostroine obchodzenle 
Bi§ z przeayikQ. 

V/ czasla tranaportu powinny byd zachowane nastgpujQca 
vfarunkij 

zakres temperatury otoczenlai -25° do +60°C 
wilgotnodd vvzgl^dna ale wi?ksza nl4 95/» przy 25°C 
udary: nie wl§cej nlz 80 udardw/niln* przy przyspieszeniu 
EniejBzyia nii 12g. 

Po przetranaportowanlu w w/w warunkach przyrzqd noina wi^ezyd 
do aieci po czasie nie krdtszym nii 2 godz. przebyv/anla 
w warunkach okrealonyeh dla skiadov/ania* 

ViTYiAGAIIIA DOTYGZ4CE PRZBCHOV/YWAm /S!:L/*KDOrAHIA/ 

Czas przechowywania przyrzqdu w opakowaniu oebronno-tranapor- 
towyr.1 nie powlnien byd dluiozy nld 6 mleal§cy« 

Przyrz^d apeinia wyiaagania techniezne po dowolnle diugira 
okresie akladowania bez opakov/anla w warunkach podanych 
w tabeli 2., 

Tabela 2. 



^lelko5<5 wpiywajqca 


Warunki dopuszczalne 
podezad przechov/ywania 


Temp era tura 


0 do +5C°C 


Wilgotnosc wzgl^dna 


do 80J5 przy 30°C 


Pary kwasdw, zasad 
i innych eubstancjl 


Brak par kwasow, zasad 1 innych 
Bubst. powodujQcych koroz;5§ 


Wibraeje i udary 


Brak odczuwalnych wibraeji 
i udardv? 



ZJfEDNOCZONE Z^LAOY ELEKTRONICZNEJ 
APAKATUBY POMIAROWEJ 




Ark. <^4 ! A-»zy Sf | 













XX9 t«ch 
S T 0 R 



1: 


R1 


MiT-0,125-22Qft-5^ . 


2 


R2 


MiT-0,125-560il-556 


3 


R3 


iaT-O.125-220!:>-5^2j 


4 


R4 


i.aavo,i25-i,8k -5^ 


5 


R5 


iaT-0,125-^,7k -556 


6 


H6 


iaT-0, 125-3, 3k '•5% 


f ' 




iaT-0,?25-470SV556 


8 


R8 


laovo, 125-7561-5% 


9 


R9 


iaT-0, 125-2, 4k -556 










W20“ 


oWo dy we.i ic iowe 




1 dane technlczne 



tik^ad bramki' ’ 






W.T-0,125-I0k -5% 

MLT-0, 125-111 -555 

llLT-0, 125-1 00k -555 
I.1LT-0,125-2^0A-555 

e/r-0,125v1,2k-5^ 

ULT-0, 125-4, 7k -555 
I.iiT-0, 125-1 5k -555 

l!LT-0.125-J,8k-5^ 

TirroT-T]r^'j^^;25TO5' 

PI -766 






23 



S^s element6w 

Scbemat ideowo-eksploatacyjny 
Czesto^clonierz-czasomlerz liczqc; 
typ C-549A 



tiiiT-0,125-lOOSi-55i 

tI?,T-0Vl25-75I2-5^ 
lELT-0, 125-3, 9k -5^ 

l.LT-0,125-2k -5^ 





MI.T-0, 125-1 5k -555 



iaiIV0,125-10k -555 

iaavo,5-82k -555 
ULT-0,125-10k -555 

iaT-0,125-620iJ-556 



iaT-0,125-22k -5>J 



iaaN-0,5-82k -5% 

-- — — . — , — r - 

MLT-0,125-2k -555 

iaT-0,125-10QA-555 
MLT-0,125-22k -556 



MLT-0,125-100J>-5% 



MLT-0,125-22k -555 
MLT-0, 125-1, 2k -555 



Llcznik elaktrorlcz 



JaT-0,5-15k -5^ 



iaT-o,5-15k -555 



JaT-0,5-15k -5% 



iaT-0,5-l5k -15^ 



MLT-0,5-15k -556 



iaT-0,5-l80k— 556 



MLT-0,5-180k -555 



MLT-0,5-180k -556 



OT- 070 



hic. 4£ I A-iit 31 



































emj Typ i dane technicsne 




45 


01 


46 


02’^ 


47 


C3 


48 


C16 


49 






WP20 




. 


50 


C4 


51 


C5 


~5Z 


"ce 


53 


09 

! 


54 






BSK2 


55 


CIO 


56 


Oil 



MKSE-01 1-0,1>»-20‘,5-250V 



, “1 6Dr;£S& : - 

KPPr-IIP-1 2x1 2-47000 



M 

WP20|0twady weddclowe 



KCR-IT47~3x8-3 0-5-1 60 

KS0-1-25O-W-1S0-I 

KES-100 >i/ 12V-676 

KES-100 ;a/ 12V-676 



Uklad brauki 



1 sterowan 



Typ i dana techaiczne 



Obwody wadd 



BPW11 

2S3605 lub BPP183 
BAYS 5 





^BAY55 




D4 BZ11/D3V3 



_*rTT i etefbwania __ 
T8 BSX21 lub BFP227 





Cl 2 KS0-1-250-W-S1-.I 

Cl 3 KS0-1-250-W-470-I 

C14 KEK-2p/25V/4,5x16,5/ 

C45 KSO-1-250-W-470-I 

Cl 7 KS0-1-250-TM70-I 



ir'rirz'“r s‘ ro et 

D I 0 D Y 



T9 2H36O5iubBFSt99r.il 
YlO BSX21 1UVBFP227 
D31 BAY55 



L A M P Y 

licznik elektrojiicz 




Z566M "Hixie” RfT 



Generator wzorco 



2H3605 lub BP519 gr.V 





* i^c®8eaat ideowo-eksploatacyjny 
Czfstoi^cioniierz-czasoiaierz llczqc 
typ C-549A 



in 3 JLTS220 



V14 |JU7<105V^ 



or- 070 



Alt 47 I A-»«y 51 

































1 dana techniczne 

LTS220 Ux<<05V^ 

KeioMtor IcWlfcoiry , 
'tOOOkHz 

4yp *3-4Ae^?i-f6/Wf«4641 
*•407 

o"b w'o’Fy 

S O A L O JS B _ 

Obni^;ac3e 



°fS* 

soaeri 


Typ i dan« techniozne 


”Csl5l 


SI17472II lub 0CY74A72N 


Ob1€; 


SU7476N 


O0I7 


Sir?450N lub UCY74A50N 


0a18 


h SH7400H lub UCY74A00N 

i 


O3I9 


I 

1 


0b25 


SF7450N lub UCY74A50M 







■SU7490B lub M7490jesl 



0s20 



SN 7450 H lub Ucr74A50N II 9 



120 



SN7 493H lub U0Y74A53N : 



0327 



Ob28 



Generator wzorcov 



SU7400H lub UCY74A00N 
Obwo dy we,1 i^c iowe 



3N7510L 

. _y 

SlI7400Tr ^ 



SH7475N lub 017475 



Os34 Ksif744lB 



0335 



Ukiad bran-ki 



ania 



Dekoder Brzecinkdw 



0837 


SIT7400H lub UCY74AOON 


0338 


SH7441H 



or-070 



i-m 57 





















L.p. i dane teohnloane 

RE2YST0RY 

- I p- Rezyetor 25y50mA 

^ karkaB*tILT-0,5-180k -5 



R2 ATR-P-0, 125-7, 32k -Ifi 



R3 ATR-I^0,l25-2,a7k -IjS 



p. Rezyetor 2i?/50mA e 
karka8ii2iT-0,5-180k 



R5 ATR-0, 125-7, 32k -155 



R6 ATR-B-0, 1 25-2, 87ii -155 

MLT-0 , 1 25-68^555 

Rezyetor 0,2R/1,5A 
karkaeili!LT-0,5-l80k -5 



ATR-F-0, 125-6, 04k -15S 



0 RIO ATR-P-0, 125-3, 16k -1% 
R11 KLT-0,5-160k -555 



KONDENSATORY 



Cl KEI>-5O0 m/15V/16x35/ 



C2 ' KTP-2m/25V/6,7x27/ 



C3 KCR-N750-3x8-47-5-250 

-657 



C4 KEL^-U1-100jj/l5V/10x21/ 
KTF-2^/25V/6,7x27/ 

KCR-F75Q-3x8-47-5-250 



3300;a/25V typ 



I fSMKra Hit W5M9 i 



Ihem ^ techniczne 



19 . 


C7 


20 


C8 


21 


C9 


22 


CIO 


23 


C11 


24 


C12 


Spis eiementdw 



^ 25aeilacz ZS , 

Cz^atosciooierz-czasomiers llczqcyi 
typ C-549A 



BUY54 



2H29051ub BSYJ05 



MCI 9 lub BAP618 



BYP680-50H 



MC51 lub BYP405 



0 B W 0 D y 
S C A B 0 B £ 



SP.C2300 



or-070 



*'*‘•’.50 I *•“» 57 
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